VECTOR > Testing

Funktionsubersicht Version 20.2.1
CANoe MedTech DE / CANoe
MedTech TBE

Produkte und Editionen im Kurziiberblick

Desktop Edition (DE)

CANoe MedTech DE ist das vielseitigen Software-Werkzeug fir die Entwicklung kompletter vernetzter Systeme
oder einzelner Systemkomponenten und ist vor allem flr den Markt der Medizintechnik konzipiert.

Die vielseitigen Funktionen flr Simulation, Test und Analyse unterstitzen Netzwerkdesigner, Entwicklungs- und
Testingenieuren.

Test Bench Edition (TBE)

CANoe MedTech TBE steht fur die Ausfiihrung von Tests an Prif- und Produktionsplatzen zur Verfliigung. Die Test
Bench Edition ermdglicht den Remote-Zugriff und die Ausfihrung in einer realen und virtuellen Umgebung.

Der Funktionsumfang ist identisch zu CANoe MedTech.
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Systemvoraussetzungen

Prozessor

Speicher (RAM)
Festplattenplatz
Bildschirmauflésung

Betriebssystem”

v6.16 | 2026-07-30

> CPU mit x86-64 Instruction SetvonIntel > CPU mit x86-64 Instruction Set von

oder AMD (z. B. Intel Core i9 Raptor-Lake Intel oder AMD (z. B. Intel Core i7
oder AMD Ryzen 9 9900)*** oder AMD Ryzen 7 9700)***

> =16 Kerne > =4 Kerne

=64 GB =32GB

8 GB NVMe 8 GB SSD

4K Full HD

Windows 10 64-Bit (= Version 1803)
Windows 11 64-Bit (= Version 21H2)
Windows Server 2022 Standard**
Windows Server 2025 Standard**

vV V V V

* Nicht virtualisiert. Die Ausfiihrung in einer virtuellen Maschine ist méglich, wird aber nicht getestet.
Der Betrieb mit Vector Hardware kann durch Virtualisierung beeintrachtigt sein (z.B. kdnnen gréBeren
Latenzen auftreten).

** Nur mit Test Bench Edition. Keine anderen Lizenzen mdglich. Verwendung nur als
Einzelplatzrechner. Es ist kein Serverbetrieb mit mehreren Benutzern mdoglich.

*** CPUs mit ARM Instruction Set werden nicht unterstitzt.
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Allgemeine Angaben zur Anzahl der Kanale, zu den unterstilitzten
Bussystemen sowie deren Netzwerkbeschreibungsformaten

Mit einer Konfiguration lassen sich gleichzeitig mehrere unterschiedliche Bussysteme analysieren und stimulieren.
Die jeweiligen Netzwerkbeschreibungsdateien werden dabei direkt unterstutzt.

Feature CANoe MedTech DE & TBE

Anzahl konfigurierbarer CAN-Kanale! 255
Anzahl konfigurierbarer Ethernet-Kanale bzw. Ethernet-Netzwerke! 32
DBC-Datenbasen v

(CAN, CAN FD, CANopen)'

CANdb++ Editor v
(CAN, CAN FD)!

Erstellen und Anzeigen von DBC-Dateien

Funktionen zu Bus-Analyse und -Monitoring

Umfangreiche Funktionen unterstitzen die Online-Analyse. Zusatzlich ist die nachtragliche Analyse von
aufgezeichneten Log-Files offline mdglich.

Feature CANoe MedTech DE &

Variabler Messaufbau v

Zentrale Konfiguration der Analysefenster und des Logging.

Messaufbau-Import v
Wiederverwendung von Messaufbauten aus anderen Konfigurationen (komplett und einzelne

Zweige)

Trace-Fenster v

Detail-, Differenz- und Statistikansicht zur Anzeige der zeitlichen Abfolge von Ereignissen

Statistik-Fenster v
(CAN, CAN FD, Ethernet)'

Anzeige der Busstatistik auf Knoten- bzw. Frame-Ebene

Busstatistik-Fenster v

Anzeige der Busstatistik auf Kanalebene

Trigger v
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Feature CANoe MedTech DE &
TBE

(CAN, CAN FD)'

Steuern der Datenaufzeichnung

Daten-Fenster v

Momentan-Anzeige von Bussignalen und Systemvariablen

Grafik-Fenster v

Grafische Anzeige von Signalverlaufen

Video-Fenster v

Videodateien aufzeichnen und wiedergeben

Oszilloskop-Fenster (Scope) v
(CAN, CAN FD, 10BASE-T1S)" °

Anzeige der physikalischen Buspegel und der logischen Interpretation

State Tracker v

Anzeige von Systemzustanden, diskreten Werten und CAN, CAN FD Frames/Bursts

Filter im Messaufbau v
(CAN, CAN FD, Ethernet)?

Dauerhaftes Entfernen von Daten in einem Zweig des Messaufbaus

Analysefilter im Trace-Fenster v

Temporéares Reduzieren der angezeigten Daten

Kanalfilter v

Reduzieren der angezeigten Daten

Variablen-Filter v

Reduzieren der angezeigten Daten

Offline-Modus v

Wiederabspielen einer aufgezeichneten Messung

Datenexport v
Verwenden der aufgezeichneten Daten in anderen Programmen:

*.csv, *.mat (MATLAB), *.mdf, *.pcap, *.pcapng

Protocol Monitor v

(Ethernet)’

Anzeige von Verbindungen zwischen Endpunkten

Karten-Fenster v

Anzeige von Positionsdaten in einer Landkarte, synchronisierbar mit anderen Fenstern
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Funktionen fur Stimulation, Simulation und Modellierung

Fir die Stimulation und Simulation stehen umfangreiche Funktionen zur Verfligung. Interaktive Generatoren
erlauben beispielsweise spontanes Stimulieren.

Feature CANoe MedTech DE &

Interaktiver Generator — CAN v

(CAN, CAN FD, CANopen)!

Signalgenerator v
(CAN, CAN FD)!

Konfigurieren von Signalkurven

Application Panel v

Interaktive Stimulation und Anzeige von Applikationsschichtobjekten

Makros v

Werkzeugautomatisierung

Startwerte-Fenster v

Werte, die bei Messungsstart eingestellt werden, kénnen flir Symbole vorbelegt werden

Replay v

Wiederabspielen einer aufgezeichneten Messung parallel zu einer laufenden Simulation

Systemvariablen v

Variablen mit globaler Giltigkeit, verwendbar in allen Analysefenstern sowie Logging

Symbol-Mapping v

Zum Verkniipfen von Symbolen

Simulationsaufbau v

Symbolische Darstellung des Netzwerkes
Kommunikationsaufbau v

Zugriff auf Applikationsschichtobjekte v

Verteilte Objekte und Kommunikationsobjekte

Ausfiihren von Simulationsmodellen v

Simulationsmodi: Realer Bus, Simulierter Bus (so schnell wie mdglich/animiert mit Faktor)

Modellierungsbibliotheken vr

Vector Interaction Layer

CANopen' Knotensimulation v
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Feature CANoe MedTech DE &
TBE

Simulation des Objektverzeichnisses, SDO Server/Client, Netzwerk-Management, PDO-
Kommunikation

Packet Builder v

(Ethernet)’

Erstellen und Versenden von Paketen

MQTT (Client und Broker) v

Simulation, Analyse, Monitoring und Fehler-Injektion von Geraten Gber das MQTT-Protokoll

HTTP (Client und Server) v

Simulation, Analyse, Monitoring und Fehler-Injektion von Geraten iber das HTTP-Protokoll

Modbus (Client, Server und Gateway) v

Simulation und Analyse von Geraten liber das Modbus-Protokoll

gRPC (Client, Unary Requests) v

Simulation und Analyse von Geraten lGber das gRPC-Protokoll

DDS v

Simulation, Analyse und Monitoring von Geraten liber das DDS-Protokoll

SDC v

Simulation, Analyse und Monitoring von Geraten tber das SDC-Protokoll

BT/BLE v
Central- und Peripheral-Modus (GATT und L2CAP Layer), Pairing, HCI Tracing und Injection

NFC/UWB v
Reader- und Card/Tag-Modus (ISO 7816 APDU), UCl Interface fur Initiator- und Responder-Modus
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Erweiterungen des Funktionsumfangs fiir Analyse, Simulation und
Test durch integrierte oder externe Programmiermoglichkeiten

CAPL als interne Programmiersprache bietet flexible Mdglichkeiten, den Funktionsumfang fir umfangreiche
Analyse- und Stimulationsaufgaben zu erweitern.

Feature CANoe MedTech DE & TBE

CAPL-Programmierung/-Ausfihrung/-Debugging vIvVIvY

CAPL-Funktionen fur den Buszugriff v
(CAN, CAN FD, Ethernet)’

.NET-Programmierung (C#) v

Zum Implementieren von Applikationsmodellen und Tests.

Python-Programmierung v

Zum Implementieren von Applikationsmodellen und Test Units

Ethernet-TCP/IP-Stack-Unterstiitzung v

(Ethernet)’

Panels zur Erweiterung der grafischen Benutzerschnittstelle

Es konnen eigene grafische Panels erstellt werden, die sich sowohl zur Anzeige als auch zur Bedienung bzw.
Stimulation verwenden lassen.

Feature CANoe MedTech DE & TBE

Panels erstellen v

Panels kdnnen erstellt, verandert, hinzugefiigt und entfernt werden.

Panels ausflihren v

Panels kdnnen zur Laufzeit ausgefiihrt werden.

.NET-Panel-Elemente v
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Testunterstilitzung — Test Feature Set

Tests, die jederzeit reproduzierbar sind, kénnen automatisiert durchgefiihrt werden. Auch die automatische
Report-Erstellung und die Integration von spezieller Testhardware wird unterstutzt.

Feature CANoe MedTech DE & TBE

Testaufbau flr Test Units v

Organisation und Konfiguration von Test Units

Test Trace v

Beobachten und analysieren von Tests wahrend des Testablaufs

Test Feature Set (TFS), Test Service Library (TSL) v

Reproduzierbares Ausfiihren von (halb-)automatischen Tests
Test Report Viewer Format (*.vtestreport) v

REQM/TDM-Integration v

Anbindung an das Requirements-System
VIO System Unterstitzung v

VT System Unterstitzung v

Erweiterung des Funktionsumfangs durch Integration weiterer
Schnittstellen oder zusatzlicher Optionen

Eine Kombination mit unterschiedlichen Systemen wird unterstitzt. Das Ansteuern von zusatzlicher Mess-
Hardware ist genauso mdglich, wie z.B. das Integrieren von MATLAB/Simulink-Modellen fiir die Simulation.

Feature CANoe MedTech DE & TBE

CAPL DLL v

Implementierung eigener Funktionen in C

Verteilter Modus v

Echtzeiterweiterung fiir erhdhte Anforderung an Latenz und Jitter

ERT - Extended Real Time v

Verbessert Latenz und Determinismus von CANoe und CANape mit unterstiitzter Hardware

1/O-Hardware-Schnittstelle v

Einbinden analoger/digitaler von Mess-Hardware von Drittanbietern
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Feature CANoe MedTech DE & TBE

GPIB-Unterstitzung v

Ansteuern externer Messgerate
10piggy-Unterstitzung v

COM Interface v

Automatisierungsschnittstelle zur Fernsteuerung

FDX (Fast Data Exchange) v

UDP/IP-basiertes Protokoll zum schnellen Datenaustausch mit externen Systemen

MATLAB Integration und Model Viewer v

Integration von Simulink-Modellen in die Simulation

LabVIEW-Interface v
Datenaustausch mit LabVIEW (iber Shared-Network-Variablen/COM/FDX

Functional Mock-up Interface (FMI) N

Integration und Export von FMU-Dateien; unterstiitzte Versionen: FMI 1.0 und FMI 2.0

Option Scope® v
(CAN, CAN FD, 10BASE-T1S)"

Einbinden einer USB-0Oszilloskop-Hardware von PicoTech

GNSS v

Visualisieren und Aufzeichnen der Fahrzeugposition

TCP/IP-Socket-Zugriff in CAPL v
RS232-Zugriff in CAPL v
SIL Kit v

Framework zum Koppeln von unterschiedlichen Simulationswerkzeugen
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Option For EtherCAT

Mit der Option For EtherCAT ist es moglich EtherCAT konforme EtherCAT MainDevices oder SubDevices zu
verwenden. Damit ist es moglich EtherCAT SubDevices anderer Hersteller in ein Projekt oder Testsystem zu
integrieren.

Feature CANoe
MedTech DE &

ETG (EtherCAT Technology Group) konformes EtherCAT MainDevice (2 MainDevice- v
Instanzen/EtherCAT-Netzwerke kdnnen parallel betrieben werden)

Konfiguration von EtherCAT-Netzwerken v
Unterstltzung von EtherCAT SubDevice Information Files (.esi) und Network Information and v

Variable Description Files (.eni)

Diagnose von EtherCAT-Netzwerken v
Zugriff auf Input- und Output-PDOs der EtherCAT SubDevices Uber Systemvariablen v
Parallelbetrieb von EtherCAT-Netzwerken und VT System v
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Option Scope

Die Option Scope ist eine integrierte Oszilloskop-L&sung basierend auf einer USB-Oszilloskop-Hardware. Mit

busspezifischen Trigger-Bedingungen und der integrierten Zeitsynchronisierung finden Sie die Ursache von

Protokollfehlern deutlich schneller als mit jedem herkdmmlichen Oszilloskop.

Funktion

Automatisches Konfigurieren der Abtastrate und der Aufzeichnungsdauer

(abhangig von Baudrate)
Bit-genaues Dekodieren des Buspegels

Vollstédndiges Dekodieren von Protokollfehlern
(z.B. CAN, CAN FD, 10BASE-T1S Error Frames)

Trigger-Bedingungen fiir Botschaften und Protokollfehler

Trigger-Modi "einmalig" und "wiederholt"

Vollstandiger Import/Export von Scope-Messdaten fir die Offline-Analyse
Export von Scope-Messdaten als ASCII (CSV) und MATLAB-Format (MAT)

CAPL-Interface fur automatischen Scope-Test mit Reporterstellung

(verfligbar mit CANoe Test Feature Set)

Augendiagramm-Analyse mit in CAPL definierten Bitmasken

(verfligbar mit CANoe Test Feature Set)

CAPL-Messfunktionen fiir Buspegelspannung und Zeitdifferenz (z.B. Bitzeit)

(verfligbar mit CANoe Test Feature Set)
Serielle Bitmasken-Analyse mit definierbaren Analysebereichen
Vollstéandige Flanken-Analyse fur steigende und fallende Flanken

CAPL-gesteuerte Konfiguration der Oszilloskope
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Option Sensor

Die Option Sensor ermoglicht eine Vielzahl von Anwendungen rund um die Analyse, die Simulation und den Test
von Sensoren und Steuergeraten. Unter anderem ist es moglich:

> Die Kommunikation zwischen Steuergeraten und Sensoren aufzuzeichnen und analysieren.
> Sensoren simulieren, um so die Funktionen eines Steuergerats zu testen.
> Steuergerate simulieren, um Sensoren zu testen.

Die Option Sensor wird fur I12C, SPI und UART nicht benétigt.

Feature CANoe MedTech DE

PSI5 SENT UART
— — v v v

Sensorkonfigurationsdialog zur einheitlichen Konfiguration der
Sensorkommunikation

Analyse der Sensorkommunikation mit den CANoe = — v v v
Analysefenstern

Sensorsimulation — — v v v

Sensorsimulation Gber BLF-Logging-Datei — — = — —

Simulation der Steuergerateseite der Sensorkommunikation — — v v v
CAPL API zur Realisierung kontinuierlicher Datenverlaufe = = v v v
Serielles Hardware Modul VT2710 — — v v v

Piggyback flr VT2710: 4 PSI5- oder 4 SENT-Kanale = = — = =

SENSORPiggy SENT fiir VN1640A und VN1500 Familie — — — — —

Unterstitzung fir LVDS und RS-485 — — — — v
SENSORPiggy UART fiir VN1670 und VN1150 — — — — v
v6.16 | 2026-07-30 www.vector.com -12-

© 2026 Vector Informatik GmbH



VECTOR >

Standalone

Option CANoe MedTech DE & TBE

Basic CAN v v

CANopen v v
Connectivity v v
DDS v v
Ethernet — —
Basic Ethernet v v
FlexRay — —
For EtherCAT* = =
ISO11783 — —
J1587 = =
J1939 — —
LIN = =
Scope — —

SDC v v

*Die Lizenz fur Option For EtherCAT muss bei Bedarf zusatzlich aktiviert werden.
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Legende
Symbol Beschreibung Symbol Beschreibung
(mehrfach) verfligbar 7 Beieingeschrankter Hardware-Auswahl (siehe
Verteilter Modus: Anforderungen an
Konfigurationen).
VNB8900: nur IOpiggy wird unterstutzt.
r Nur Runtime (Konfiguration kann nicht verandert 8 Der genaue Funktionsumfang héngt davon ab,
werden) welche Produktvariante Sie verwenden.
— Nicht verfuigbar 9 Diese Funktion wird von VN8900 nicht
unterstitzt.
1 Diese Funktion setzt die gekennzeichnete 10 —
Bussystemerweiterung bzw. Zusatzoption voraus.
Alle Bussystemerweiterungen sind einzeln
verfugbar und beliebig kombinierbar.
Zusatzoptionen auf CAN-Basis, wie CANopen oder
J1939, setzen die Unterstiitzung fiir CAN voraus.
2 Wegen eingeschrankter Debugging-Mdglichkeiten 11 Nur BLF wird unterstiitzt.
sollten Sie den verteilten Modus nur als
Ablaufumgebung fur Zusatz-DLLs verwenden, nicht
zu deren Entwicklung.
3 VNB8900: Es werden nur NI-Adapter unterstiitzt. 12 VN8900: via USB-Adapter
4 Das Diagnostic Feature Set basiert auf dem CANdela 13 Firden Standalone-Modus gelten grundsatzlich
Diagnose-Prozess und erfordert CANdela die Einschrankungen der verwendeten
Beschreibungsdateien (CDD) oder ODX-Dateien. Produktvariante.
5 Zusatzprodukt, das nicht im Standardlieferumfang 14 Nur Runtime (Video-Quellen und Aufzeichnungen
enthalten ist. konnen konfiguriert werden, kein Video-Fenster
verfligbar)
6 Nurim Sendezweig verfligbar (nichtim 15 Nur Runtime (GNSS-Empfanger kdnnen
Messaufbau). konfiguriert werden, kein GNSS-Fenster
verfligbar)
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