Agenda VectorAcademy VeCtorD

FlexRay Grundlagen

Dauer: 1Tag
Zielgruppe: Tool-Anwender und Steuergerate-Entwickler
Voraussetzungen: Grundverstandnis Bussysteme

1 Einfuhrung in FlexRay (1,0 h)

Ziel: Motivation fur die Einfihrung eines neuen Bussystems, kennenlernen des FlexRay-
Konsortiums und dessen Ziele, zentrale Unterschiede zwischen FlexRay und CAN

Inhalt: Sicherheitskritische Systeme im Kfz und deren Anforderungen, Begriffe ,Zuverlassigkeit®,
»Sicherheit” und ,Fehlertoleranz”, zeitgesteuerte und fehlertolerante Datentbertragung

2 Physikalische Topologien und Signaltbertragung (1 ,0h)

Ziel: Kennenlernen der physikalischen Topologien und der Signaliibertragung

Inhalt: FlexRay-Topologien, Aufbau der FlexRay Steuergerate, Signaldarstellung und Augendia-
gramme, Terminierung und Gleichtaktunterdriickung

3 Synchronisation (1,5 h)

Ziel: Kennenlernen der Anfangs- und Nachsynchronisation

Inhalt: Wakeup, Startup, Coldstart Node, Synchronisationsvorgang und Zeithierarchie, Ubung

4 Kommunikationsstruktur und Buszugriff (3,0 h)

Ziel: Verstandnisaufbau fir die FlexRay-Kommunikation

Inhalt: TDMA (Time Division Multiple Access), Kommunikationszyklus, statisches und dynami-
sches Datenibertragungssegment sowie Network Idle Time, FlexRay-Frame, Scheduling,
zentrale Schedule- und Frame-Parameter, Cycle Multiplexing, Kodierung und Dekodierung
Ubungen

5 Einfuhrung in FIBEX (0,5 h)

Ziel: Organisation und Beschreibung der FlexRay Parameter im einheitlichen Austauschformat
FIBEX
Inhalt: ASAM Arbeitskreis, Elemente zur Netzwerkbeschreibung, Beschreibung von Signalen, Fra-

mes und Steuergeraten in einem FlexRay Netzwerk

6 Fragen, Anregungen, Winsche

Ziel: Klarung offener Fragen und offene Diskussion als Feedback fiir Vector



